
 

  

 



Пояснительная записка 

Образовательный модуль «Робототехника» является инновационным 

модулем (частью) обновляемого содержания предмета «Технология», 

изучаемого на уровне основного общего образования. 

 

Целью модульной программы «Робототехника» является 

формирование интегрированных компетенций из различных областей 

научного знания: электротехники и электроники, информатики и 

программирования, математики, физики, аэродинамики, «интернета вещей», 

автоматизации промышленного производства, реализуемые в работе с 

высокотехнологичным оборудованием, а также получения навыков 

конструирования и моделирования и их применение в практической работе в 

рамках учебной деятельности и в соответствии с собственными задачами.  

 

Исходя из целей образовательного модуля, сформулированы основные 

задачи по освоению программы: 

 

1. Дать представление о робототехнике, как о прикладной науке 

занимающаяся разработкой автоматизированных технических систем и 

являющаяся важнейшей технической основой развития производства. 

2. Ознакомить со средой конструирования, как удобном средстве сборки 

собственных мобильных роботов. 

3. Выработать навыки выполнения сборочных и электромонтажных работ, 

программирования работы устройств. 

4. Обучить основам создания собственных конструкций и моделей роботов 

на основе известных прототипов. 

5. Дать представление о технологии «интернет вещей» на основе 

технологической системы «умный дом». 

6. Рассмотреть основные принципы создания автоматизированных 

производственных линий. 

7. Дать представление о современном производстве с использованием 

роботизированных линий. 

8. Способствовать формированию инженерного мышления. 

 

Реализация программы образовательного модуля, осуществляется на 

базе школы с оборудованными классами, со специализированным 

программным обеспечением и подготовленным персоналом.   

 

Основной метод организации занятий по программе образовательного 

модуля «Робототехника» – практическая работа, как важнейшее средство 

связи теории с практикой в обучении.  

 



Теоретические сведения представляются обучающимся в формах 

лекций, мастер-классов. Технология сотрудничества предполагает работу в 

группах.  

 

В процессе реализации образовательного модуля «Робототехника» 

используются различные методы (метод мини-открытий, проблемный, 

«перевернутый класс», с помощью средств ИКТ (презентации, видеоролики). 

 

Используются следующие формы обучения: очная. 

Планируемые результаты освоения образовательного модуля 

«Робототехника» 

Планируемые предметные результаты освоения модуля 

«Робототехника»: 

Современные технологии и перспективы их развития: 

• адаптивность к изменению технологического уклада; 

• формирование проектного, инженерного, технологического мышления 

обучающегося, соответствующего актуальному технологическому укладу; 

• овладение элементами робототехники для решения актуальных задач; 

• понимание актуальности и перспектив развития современных технологий 

и возможностей их использования; 

• формирование личностных качеств рационального выбора в пользу 

технологий связанными с конструированием робототехнических устройств 

и их интеграции с другими традиционными и современными 

технологиями. 

 

Формирование технологической культуры и проектно-технологического 

мышления обучающихся: 

• формирование технологической культуры и культуры труда; 

• формирование культуры по работе с информацией, необходимой для 

решения учебных задач, и приобретение необходимых компетенций 

(например, поиск различными способами, верификация, анализ, синтез); 

• осуществляет корректное применение/хранение робототехнических 

компонентов и готовых моделей на основе информации производителей 

робототехнических конструкторов (инструкции, памятки, этикетки и др.); 

• овладение методами решения творческих задач, моделирования, 

конструирования и эстетического оформления изделий, обеспечения 

сохранности продуктов труда; 

• формирование рационального выбора в пользу современных технологий 

связанными с конструированием робототехнических устройств для 

решения проектных задач. 

 

Построение образовательных траекторий и планов в области 

профессионального самоопределения: 



• формирование представлений о развитии мира профессий, связанных с 

изучаемыми в модуле технологиями, для осознанного выбора собственной 

траектории развития; 

• формирование умений устанавливать взаимосвязь знаний по разным 

учебным предметам для решения прикладных учебных задач; 

• применение предметных знаний и формирование запроса у обучающегося 

к их получению для решения прикладных задач в своей текущей 

деятельности/реализации замыслов; 

• формирование умений к планированию своей образовательной 

деятельности во время решения задач; 

• формирование умений устанавливать взаимосвязь знаний по разным 

учебным предметам для решения прикладных учебных задач. 

 

Планируемые результаты изучения модуля «Робототехника»  

 

Культура труда (знания в рамках предметной области и бытовые 

навыки): 

• разъясняет содержание понятий «технологическая система», «интернет 

вещей», «умный дом», «инженерная система», «облачная технология», 

«система автономного управления», «сервопривод» и адекватно 

использует эти понятия; 

• организует рабочее место в соответствии с требованиями безопасности и 

правилами эксплуатации используемого оборудования, соблюдает правила 

безопасности и охраны труда при работе с оборудованием; 

• называет предприятия региона проживания, связанные с использованием 

«облачных» технологий в производстве материальных продуктов; 

• разъясняет содержание понятий «манипуляционный промышленный 

робот», «роботизированная линия производства», «коллаборативный робот 

(кобот)» и адекватно использует эти понятия; 

• объясняет назначение, функции шаговых двигателей и принципы их 

работы; 

• организует рабочее место в соответствии с требованиями безопасности и 

правилами эксплуатации используемого оборудования, соблюдает правила 

безопасности и охраны труда при работе с оборудованием; 

• классифицирует промышленных роботов по назначению, 

грузоподъёмности и способу управления; 

• получил и проанализировал опыт изучения с современным производством, 

связанным с использованием роботизированных линий, в процессе 

изготовлении материальных продуктов (в том числе в медицине) и 

деятельностью занятых в них работников. 

Предметные результаты: 

• различает типы автоматических и автоматизированных систем; 

• объясняет назначение и принцип действия систем автономного 

управления; 



• конструирует и моделирует систему автономного управления «умный 

дом»; 

• объясняет назначение, функции сервоприводов и принципы их работы; 

• осуществляет конструирование и/или модификацию электрической цепи в 

соответствии с поставленной задачей; 

• применяет навыки алгоритмизации и программирования в соответствии с 

конкретной задачей и/или учебной ситуацией; 

• производит настройку, наладку и контрольное тестирование модели 

«умного дома», созданного в рамках учебной деятельности; 

• проводит оценку и испытание модели «умного дома»; 

• производит элементарную диагностику и выявление неисправностей 

модели «умного дома», созданного в рамках учебной деятельности; 

• получил и проанализировал опыт моделирования и конструирования 

системы автономного управления процессом обеспечения комфортной 

среды проживания человека. 

• называет и характеризует актуальные и перспективные технологии для 

прогрессивного развития общества. 

Проектные компетенции (компетенции проектного управления и гибкие 

компетенции): 

• может охарактеризовать содержание понятий «интернет вещей», «умный 

дом»; 

• получил и анализировал опыт выявления круга потребителей, их 

потребностей и ожиданий, формирования технического/технологического 

решения, планирования, моделирования и конструирования на основе 

самостоятельно проведенных исследований в рамках технологии 

«интернета вещей» («умный дом»); 

• имеет опыт подготовки презентации модели «умного дома» различным 

типам потребителей; 

• анализирует возможные технологические решения при конструировании 

манипуляционного робота, определяет их достоинства и недостатки в 

контексте заданной ситуации; 

• оценивает условия использования технологий производства с 

применением манипуляционных роботов, в том числе с позиций 

экологической защищенности; 

• конструирует и моделирует технологический узел автоматизированной 

производственной линии «робот-манипулятор»; 

• использует при выполнении учебных задач научно-популярную 

литературу, справочные материалы и ресурсы интернета; 

• осуществляет конструирование и/или модификацию электрической цепи в 

соответствии с поставленной задачей; 

• получил и проанализировал опыт моделирования, конструирования и 

сборки технологического узла роботизированной производственной линии 

– манипуляционного робота; 



• выявляет и формулирует проблему в процессе конструирования 

манипуляционного робота, требующую технологического решения; 

• получил и проанализировал опыт разработки и/или реализации командного 

проекта по жизненному циклу на основании самостоятельно выявленной 

проблемы; 

• имеет опыт использования инструментов проектного управления; 

• планирует продвижение продукта. 

Планируемые личностные и метапредметные результаты освоения 

образовательного модуля «Робототехника» за уровень обучения 

Личностные результаты 

Система ценностных отношений учащихся к себе, другим участникам 

образовательного процесса, самому образовательному процессу, объектам 

познания, результатам образовательной деятельности выражается в том, что: 

У выпускника будут сформированы:  

˗ готовность и способность обучающихся к саморазвитию и 

самообразованию на основе мотивации к обучению и познанию;  

˗ готовность и способность осознанному выбору и построению дальнейшей 

индивидуальной траектории образования на базе ориентировки в мире 

профессий и профессиональных предпочтений, с учетом устойчивых 

познавательных интересов; 

˗ сформированность ответственного отношения к учению; уважительного 

отношения к труду, наличие опыта участия в социально значимом труде; 

˗  способность к оценке своей учебной деятельности.  

Выпускник получит возможность для формирования:  

˗ основ экологической культуры, соответствующей современному уровню 

экологического мышления; 

˗ компетенций анализа, проектирования, организации деятельности, 

рефлексии изменений.  

В результате изучения предложенных тем у выпускников будут 

сформированы регулятивные, познавательные и коммуникативные 

универсальные учебные действия как основа умения учиться. 

Регулятивные универсальные учебные действия 

Выпускник научится:  

˗ принимать и решать учебную задачу;  

˗ учитывать выделенные учителем ориентиры действия в новом учебном 

материале в сотрудничестве с учителем;  

˗ осуществлять итоговый и пошаговый контроль по результату;  

˗ оценивать правильность выполнения действия на уровне адекватной 

ретроспективной оценки соответствия результатов требованиям данной 

задачи;  



˗ различать способ и результат действия;  

˗ вносить необходимые коррективы в действие после его завершения на 

основе его оценки и учета характера сделанных ошибок.  

Выпускник получит возможность научиться:  

˗ преобразовывать практическую задачу в познавательную;  

˗ проявлять познавательную инициативу в учебном сотрудничестве;  

˗ осуществлять констатирующий и предвосхищающий контроль по 

результату и по способу действия, актуальный контроль на уровне 

произвольного внимания. 

Познавательные универсальные учебные действия. 

Выпускник научится:  

˗ осуществлять поиск необходимой информации для выполнения учебных 

заданий с использованием учебной литературы, энциклопедий, 

справочников (включая электронные, цифровые), в открытом 

информационном пространстве, в том числе контролируемом пространстве 

сети Интернет;  

˗ использовать знаково-символические средства, в том числе модели 

(включая виртуальные) и схемы (включая концептуальные), для решения 

задач;  

˗ проявлять познавательную инициативу в учебном сотрудничестве;  

˗ ориентироваться на разнообразие способов решения задач;  

˗ устанавливать причинно-следственные связи в изучаемом круге явлений;  

˗ строить рассуждения в форме связи простых суждений об объекте, его 

строении, свойствах и связях;  

˗ осуществлять подведение под понятие на основе распознавания объектов, 

выделения существенных признаков и их синтеза;  

˗ устанавливать аналогии;  

˗ владеть рядом общих приемов решения задач.  

Выпускник получит возможность научиться:  

˗ осуществлять выбор наиболее эффективных способов решения задач в 

зависимости от конкретных условий;  

˗ осуществлять сравнение, сериацию и классификацию, самостоятельно 

выбирая основания и критерии для указанных логических операций;  

˗ строить логическое рассуждение, включающее установление причинно-

следственных связей;  

˗ произвольно и осознанно владеть общими приемами решения задач.  

Коммуникативные универсальные учебные действия 

Выпускник научится:  

˗ учитывать разные мнения и стремиться к координации различных позиций 

в сотрудничестве;  

˗ формулировать собственное мнение и позицию;  



˗ договариваться и приходить к общему решению в совместной 

деятельности, в том числе в ситуации столкновения интересов;  

˗ строить понятные для партнера высказывания, учитывающие, что партнер 

знает и видит, а что нет;  

˗ использовать речь для регуляции своего действия. 

Выпускник получит возможность научиться:  

˗ учитывать разные мнений и интересы и обосновывать собственную 

позицию;  

˗ понимать относительность мнений и подходов к решению проблемы;  

˗ осуществлять взаимный контроль и оказывать в сотрудничестве 

необходимую взаимопомощь; 

˗ адекватно использовать речевые средства для эффективного решения 

разнообразных коммуникативных задач, планирования и регуляции своей 

деятельности.  

Метапредметные результаты 

Основными метапредметными результатами, формируемыми при 

изучении робототехники в школе, являются:  

Планирование деятельности, управление и организация 

Выпускник научится:  

˗ самостоятельно определять цели и составлять планы; самостоятельно 

осуществлять, контролировать и корректировать учебную и внеучебную 

(включая внешкольную) деятельность; использовать все возможные 

ресурсы для достижения целей; 

˗ продуктивно общаться и взаимодействовать в процессе совместной 

деятельности, учитывать позиции другого, эффективно разрешать 

конфликты; 

˗ применять способность к самостоятельной информационно-

познавательной деятельности, включая умение ориентироваться в 

различных источниках информации, критически оценивать и 

интерпретировать информацию, получаемую из различных источников; 

˗ владеть навыками познавательной рефлексии как осознания совершаемых 

действий и мыслительных процессов, их результатов и оснований, границ 

своего знания и незнания, новых познавательных задач и средств их 

достижения; 

˗ создавать движущиеся модели и управлять ими в компьютерно-

управляемых средах (создание простейших роботов);  

˗ определять последовательность выполнения действий, составлять 

инструкции (простые алгоритмы) в несколько действий, строить 

программы для компьютерного исполнителя с использованием 

конструкций последовательного выполнения и повторения. 

Выпускник получит возможность научиться:  



˗ проектировать несложные объекты и процессы реального мира, своей 

собственной деятельности и деятельности группы, включая навыки 

роботехнического проектирования; 

˗ моделировать объекты и процессы реального мира.  

 

8-9 классы. «Интернет вещей. Умный дом. Промышленная 

робототехника»» (34 ч.) 

Раздел 1. Введение в образовательную программу модуля (2 ч.) 

Тема 1.1. Вводный урок. Понятие «Интернет вещей» (IoT) (2 ч.) 

Теоретические сведения 

Изучение инструкций по охране труда. Содержание модуля «Интернет 

вещей. Умный дом» в 8-9 классах. Назначение, состав и функции 

«технологической системы». Знакомство с актуальными и перспективными 

технологиями для прогрессивного развития общества, реализуемых на 

предприятиях региона проживания, в том числе с технологией «интернет 

вещей». 

Форма контроля – тестирование. 

Раздел 2. Система автономного управления «Умный дом» (4 ч.) 

Тема 2.1. Сборка «Умного дома» (4 ч.) 

Теоретические сведения 

Организация рабочего места в соответствии с требованиями 

безопасности и правилами эксплуатации используемого оборудования. 

Соблюдение правил безопасности и охраны труда при работе с 

оборудованием. Знакомство с системой автономного управления «умный 

дом». 

Практическая деятельность 

Конструирование «умного дома» по заданному прототипу. Сборка 

электрической цепи посредством соединения и подключения электронных 

компонентов навесным монтажом и методом пайки согласно схеме. 

Проверка электрической схемы. 

Форма контроля – практическая работа. 

Раздел 3. Программирование «Умного дома» (4 ч.) 

Тема 3.1. Программирование систем «Умного дома» (4 ч.) 

Теоретические сведения 

Организация рабочего места в соответствии с требованиями 

безопасности и правилами эксплуатации используемого оборудования. 

Соблюдение правил безопасности и охраны труда в ходе выполнения 

программирования работы устройств. Типология автоматических и 



автоматизированных систем 

Практическая деятельность 

Применение навыков алгоритмизации и программирования в 

соответствии с конкретной задачей или учебной ситуацией. Настройка, 

наладка и контрольное тестирование модели «умного дома». Оценка и 

испытание модели «умного дома». Элементарная диагностика и выявление 

неисправностей модели «умного дома». 

Форма контроля – практическая работа. 

Раздел 4. Введение в образовательную программу модуля (2 ч.) 

Тема 4.1. Вводный урок. Промышленные роботы – 2 ч. 

Теоретические сведения 

Изучение инструкций по охране труда. Содержание модуля 

«Промышленная робототехника» в 8-9 классах. Знакомство с понятием 

«автоматизация производства». Классификация промышленных роботов. 

Знакомство с современным производством, связанным с использованием 

роботизированных линий. Назначение, функции шаговых двигателей и 

принципы их работы. 

Форма контроля – тестирование. 

Раздел 5. Манипуляционные роботы (8 ч.) 

Тема 5.1. Сборка робота-манипулятора (8 ч.) 

Теоретические сведения 

Организация рабочего места в соответствии с требованиями 

безопасности и правилами эксплуатации используемого оборудования. 

Соблюдение правил безопасности и охраны труда при работе с 

оборудованием. Знакомство с устройством простейшего робота-

манипулятора. 

Практическая деятельность 

Анализ возможных технологических решений при конструировании 

манипулятора. Конструирование и моделирование манипуляционного 

робота. Конструирование или модификация электрической цепи в 

соответствии с поставленной задачей. 

Форма контроля – практическая работа. 

Раздел 6. Управление манипуляционным роботом (10 ч.) 

Тема 6.1. Программирование робота-манипулятора (10 ч.) 

Теоретические сведения 

Организация рабочего места в соответствии с требованиями 

безопасности и правилами эксплуатации используемого оборудования. 

Соблюдение правил безопасности и охраны труда в ходе выполнения 



программирования работы устройств. Содержание понятий «управление», 

«контроль».  

Практическая деятельность 

Программирование робота-манипулятора в соответствии с конкретной 

задачей. Настройка, наладка и контрольное тестирование модели робота-

манипулятора. Оценка и испытание модели робота-манипулятора. 

Форма контроля – практическая работа. 

 

 Раздел 7. Проектная работа (4ч.) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Календарно-тематическое планирование 

 

№ 

п/

п 

Разделы и темы 

занятий 

Количество часов 

Форма контроля 
Теория 

Практи

ка 
Всего 

 

8-9 классы. 

«Интернет вещей.  

Умный дом. 

Промышленная 

робототехника» 

1 4 34  

1 

Введение в 

образовательную 

программу модуля 

2 0 2  

1.1

. 

Вводный урок. 

Понятие «Интернет 

вещей» (IoT) 

2 0 2 Тест 

2 

Система 

автономного 

управления «Умный 

дом» 

2 2 4  

2.1

. 

«Сборка Умного 

дома» 
2 2 2 

Практическая 

работа 

3 
Программирование 

«Умного дома» 
2 2 4  

3.1

. 

Программирование 

систем Умного дома 
2 2 2 

Практическая 

работа 

4 

Введение в 

образовательную 

программу модуля 

2 0 2  

4.1

. 

Вводный урок. 

Промышленные 

роботы 

2 0 2 Тест 

5 
Манипуляционные 

роботы 
3 5 8  

5.1

. 

Сборка робота-

манипулятора 
3 5 8 

Практическая 

работа 

6 

Управление 

манипуляционным 

роботом 

2 8 10  

6.1

. 

Программирование 

робота-манипулятора 
2 8 10 

Практическая 

работа 

7 Проектная работа 2 2 4 Защита проекта 
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